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REQUERIMIENTO DE ADQUISICION DE EQUIPO DRONE DJI

FINALIDAD PUBLICA DE LA CONTRATACION:

Los equipos de oficina que se adquiriran permitiran brindar una adecuada herramienta de
trabajo al personal técnico administrativo en el Departamento de Obras y Proyectos, a fin de
cumplir con las metas y objetivos establecidos desarrollandose realizar los perfiles,
expedientes técnicos y liquidacion de obras de manera eficaz.

DESCRIPCION GENERAL DEL REQUERIMIENTO:

Adquisicion de equipos de oficina para el Departamento de Obras y Proyectos para el
cumplimiento del programa de inversiones del estudio tarifario vigente para la ficha TB-
PMIO-GO-21 denominada "IMPLEMENTACION Y RENOVACION DE EQUIPOS DEL DPTO
DE OBRAS Y PROYECTOS DE LA EPS EMAPAT S A"

Que, con fecha 25 de diciembre del 2022, se publica en el Diario EL PERUANO, la
RESOLUCION DE CONSEJO DIRECTIVO N° 122-2022-SUNASS-CD , que aprueban metas
de gestién, férmula tarifaria y estructura tarifaria para los servicios de agua potable y
alcantarillado de la EPS EMAPAT S.A. en el periodo regulatorio 2023 — 2027.

Que, en el ANEXO N° 01 del dispositivo legal de lineas arriba, sefiala respectos a las
METAS DE GESTION DE EPS EMAPAT S.A. PARA EL PERIODO REGULATORIO 2023-
2027 Y MECANISMOS DE EVALUACION, para el cual se tiene programado para el afo
2025 correspondiente al tercer afo regulatorio el TB-PMIO-GO denominada
"IMPLEMENTACION Y RENOVACION DE EQUIPOS DEL DPTO DE OBRAS Y
PROYECTOS DE LA EPS EMAPAT S.A.", por el monto de S/. 95,000.00 (NOVENTA Y
CINCO MIL CON 00/100 SOLES).

Que, mediante OFICIO NRO 558-2025-GG-EPS EMAPAT S.A., se ha comunicado a
SUNASS el cambio del programa de inversiones del estudio tarifario vigente de la EPS
EMAPAT S.A, en el marco de la RESOLUCION DE CONSEJO DIRECTIVO N° 108-2022-
SUNASS-CD, del Art. 94 del numeral 3) los cambios al Programa de Inversiones solo con
comunicacion mediante coficio dirigido al Gerente General de la SUNASS.

Que, mediante OFICIO NRO 00469-2025-SUNASS -GG, el Gerente General de SUNASS
Sr. Manuel Fernando Mufioz Quiroz, remite habiéndose tomado de conocimiento el cambio
al programa de inversiones del PMO TB-PMIO-GO denominada "IMPLEMENTACION Y
RENOVACION DE EQUIPOS DEL DPTO DE OBRAS Y PROYECTOS DE LA EPS EMAPAT
S.A" sefialando que no debe afectar las metas de gestién, ni el financiamiento de la
ejecucion de otras inversiones consideradas en el programa de inversiones vigente, y
ademas remite con conocimiento a la Direccion de fiscalizacion de la ODS Madre de Dios.

CONDICIONES DE CONTRATACION:
a. Modalidad de pago

Suma Alzada.
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b. Sistema de entrega

No aplica.
c. Plazo de entrega

Los bienes materia de la presente convocatoria se entregan en el plazo de 10 dias
calendarios después de notificada a la orden de compra y/o suscripcion de contrato.

d. Lugarde entrega de los bienes

Los bienes materia de la presente convocatoria seran entregados en la Av. Ernesto Rivero
N° 782 (Sede del Almacén Central de la EPS EMAPAT S.A)).

e. Recepciony Conformidad

La recepcién y conformidad de la prestacién se regula por lo dispuesto en el articulo 144 del
Reglamento de la Ley N° 32069, Ley General de Contrataciones Publicas. La recepcion
estara a cargo del jefe de la Oficina de almacén central de la EPS EMAPAT S.A, el proveedor
debera adjuntar la(s) Guia(s) de Remision correspondientes y la conformidad estara a cargo
del jefe de Departamento de Obras y Proyectos en coordinacién y con la respectiva
aprobacién del jefe del Departamento de Tecnologia de la Informacion y Comunicacion, en
el plazo de maximo de siete (07) dias computados desde el dia siguiente de producida la
recepcion.

Y sera afecto con cargo a la ficha TB-PMIO-GO-21 denominada "IMPLEMENTACION Y
RENOVACION DE EQUIPOS DEL DPTO DE OBRAS Y PROYECTOS DE LA EPS EMAPAT
SA”

La recepciéon conforme de la prestacion por parte de la EPS EMAPAT S.A. no enerva su
derecho a reclamar posteriormente por defectos o vicios ocultos, conforme a lo dispuesto
por los articulos 69 de la Ley N° 32069, Ley General de Contrataciones Publicas y el articulo
144 de su Reglamento.

El plazo maximo de responsabilidad del contratista es de NO MENOR DE UN (1) ANO
contado a partir de la conformidad otorgada por LA EPS EMAPAT S.A.

f. Adelantos

No corresponde

g. Penalidades

Penalidad por mora:

En caso de retraso injustificado del contratista en la ejecucion de las prestaciones objeto del
contrato, la EPS EMAPAT S.A., le aplica automaticamente una penalidad por mora por cada
dia de atraso que le sea imputable, de conformidad con el articulo 120 del Reglamento.

Si EL CONTRATISTA incurre en retraso injustificado en la ejecucion de las prestaciones

objeto del contrato, la EPS EMAPAT S.A. le aplica automaticamente una penalidad por mora
por cada dia de atraso, de acuerdo con la siguiente férmula:
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0.10 x monto _

Penalidad Diaria = F X plazo

Dénde: F= 0.40

El retraso se justifica a través de la solicitud de ampliacion de plazo debidamente
aprobado. Adicionalmente, se considera justificado el retraso y en consecuencia no se
aplica penalidad, cuando EL CONTRATISTA acredite, de modo objetivamente
sustentado, que el mayor tiempo transcurrido no le resulta imputable. En este ultimo caso
la calificacion del retraso como justificado por parte de la EPS EMAPAT S.A. no da lugar
al pago de gastos generales ni costos directos de ningun tipo, conforme al numeral 120.4
del articulo 120 del Reglamento de la Ley N° 32089, Ley General de Contrataciones
Publicas, aprobado por Decreto Supremo N° 009-2025-EF.

Importante para la EPS EMAPAT S.A.

La siguiente disposicién solo debe ser incluida en el caso que la EPS EMAPAT S.A. haya
determinado durante la estrategia de contratacion que resulta necesario establecer ofras
penalidades por incumplimiento injustificado del contratista, las cuales deben ser objetivas
razonables, congruentes y proporcionales con el objeto de la contratacién, y no afectar el equilibrio
econdémico financiero del contrato, conforme al principio de valor por dinero.

La suma de la aplicacion de las penalidades por mora y otras penalidades no debe exceder el
10% del monto vigente del contrato o, de ser el caso, del item correspondiente

h. Subcontrataciéon

No corresponde.

i. Férmulas de reajustes
No corresponde.
j- Solucién de controversias contractuales

No corresponde.

k. Anticorrupcién y Antisoborno

A la suscripcion de este contrato, EL CONTRATISTA declara y garantiza no haber ofrecido,
negociado, prometido o efectuado ningun pago o entrega de cualquier beneficio o incentivo
ilegal, de manera directa o indirecta, a los evaluadores del proceso de contratacion o
cualquier servidor de la EPS EMAPAT S.A.

Asimismo, EL CONTRATISTA se obliga a mantener una conducta proba e integra durante
la vigencia del contrato, y después de culminado el mismo en caso existan controversias
pendientes de resolver, lo que supone actuar con probidad, sin cometer actos ilicitos,
directa o indirectamente.

Aunado a ello, EL CONTRATISTA se obliga a abstenerse de ofrecer, negociar, prometer o
dar regalos, cortesias, invitaciones, donativos o cualquier beneficio o incentivo ilegal,
directa o indirectamente, a funcionarios publicos, servidores publicos, locadores de
servicios o proveedores de servicios del area usuaria, de la dependencia encargada de la
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contratacién, actores del proceso de contratacién 32 y/o cualquier servidor de la EPS
EMAPAT S.A., con la finalidad de obtener alguna ventaja indebida o beneficio ilicito. En
esa linea, se obliga a adoptar las medidas técnicas, organizativas y/o de personal
necesarias para asegurar que no se practiquen los actos previamente sefalados.

Adicionalmente, EL CONTRATISTA se compromete a denunciar oportunamente ante las
autoridades competentes los actos de corrupcion o de inconducta funcional de los cuales
tuviera conocimiento durante la ejecucion del contrato con la EPS EMAPAT S.A.

Tratandose de una persona juridica, lo anterior se extiende a sus accionistas,
participaciones tas, integrantes de los o¢rganos de administracion, apoderados,
representantes legales, funcionarios, asesores o cualquier persona vinculada a la persona
juridica que representa; comprometiéndose a informarles sobre los alcances de las
obligaciones asumidas en virtud del presente contrato.

I. Marco Legal

El marco legal comprende la Ley N° 32069, Ley General de Contrataciones Publicas y su
Reglamento aprobado por Decreto Supremo N° 009-2025-EF, las directivas que emita la
Direccion General de Abastecimiento del Ministerio de Economia y Finanzas, asi como el
OECE y demas normativa especial gue resulte aplicable, asi como directivas internas en
materia de Contrataciones Publicas.

ESPECIFICACIONES TECNICAS

El bien a adquirir corresponde a un equipo DRONE DJI MATRICE RTK principalmente para el
personal técnico administrativo para implementacién del Departamento de Obras y Proyectos
de acuerdo al siguiente detalle:

e 01 UNIDAD DE DRONE DJI MATRICE RTK.

Las especificaciones tecnicas detalladas se adjuntan en el anexo los mismos cuentan con la
aprobacion del jefe de Tecnologia de la Informacién y comunicacion.

L
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ESPECIFICACIONES TECNICAS DE DRON

PRODUCTO | CANTIDAD CARACTERISTICA REQUERIMIENTO MINIMO
Acromave
Peso de despepue (con hilices) 1219¢
| Peso de despegue (con hélices de bajo ruido) 129
= Hélioes estindar: 1420 ¢
l"""m"‘m‘ Hilices de bajo ruido: 1430 g
5 . Plegado: 260,6+113,7-138,4 mm (largo ~ancho~alto)
Despleeado: 307.0-387,5 - 149.5 mm (largo <ancho <alto)
Carpa intil méxima 200 pramos
Tamailo de la hélice 10.8 pulgadas
Distancia entre cjes diagonal 438 8 milimetros
Velocidad mixima de 10m’s
Velocidad mixima de ascenso con acocsonos Y
|6 m's
Velocidad mixima dc descenso |8 mis
Velocidad maxima de desoonso con accesorios  [6m's
¢ : . ; . |21m's
V.d""')"““‘“"“‘“"’“""“""“'“""' 21 m's volando hacia adelante. 18 m’s volando hacia atrds, 19 mv/s volando
Iateralmente
Altitud méxima |6000 metros
Altitud méxima de operacion con canea atil 1000
. .. 49 min (hélices esuindar)
[iningyg iakuiacc e veichn fin ikt 46 min (hélices silenciosas)
’ " oo s 42 min (hélices estandar)
Ticmpo méaximo de vuclo estacionario (sin vicnio) 39 min (hices de bajo ruido)
. _ . PR 35 km (hélices estandar)
Distancia mixims de vacko (sin vicaie) 32 kan (hélices silenciosas)
Resistencia a la velocidad micama ddl viento 12m's
de inclinacion méiximo 35°
Temperatura de funcionami -10°C a 40°C (14°F a 104°F)
Sastenin plobel de savegicit por s (GNSS) [T + Quileo + BelDou + GLONASS
Rango de precision de vuclo estacionario (sin i 3 T N
vienis b con biisa) 20,1 m (con sistema de vision); 0.5 m (con GNSS); +0,1 m (con RTK)
Precisit Comeocion RTK:
SR ONES | an + | ppm (horizoatal), 1.5 an + | ppm (vertical)
Almacenamiento intemmo INA
Interfaz E-Port - 1: Compatible con accesorios oficiales y dispositivos PSDK de
Puertos tereeros (no compatible con intercambio en caliente).
Interfaz E-Port Lite - 1: Compatible con la conexion USB al software de ajusic
DIl y algumos dispositivos PSDK de terceros.
< 1157F (hélices estindar)
Mioltho deitiet 1154F (hélice de bajo ruido)
Faro Integrado cn el avién
Cimara
Gran angular:
CMOS de 4'3 pulgadas, pixeles efectivos: 20 MP
s p Telzobjetivo medio:
“ CAOS de 1713 pulgadas, pixcles efectivos: 48 MP
Telcobjetivo:
CMOS de 1/1.5 pulpadac pixeles efectivos: 48 MP
FOV:- 847
Longitud focal equivalonte: 24 mm
Apertura: £2.8-011
Enfoque: Ima=
Telecamara mediana
FOV: 35°
Lente Longitud focal equivalente: 70 mm
Apertura: 2.8
Enfoque: 3ma=
| Telocimana
FOV: 157
Longitud focal equivalente: 168 mm
Aperura: £2.8
Enfoquc: 3ma«
Modo normal: 1ISO 100 a 1SO 25600
| 150 AModo de escena noctuma:
Rango Cmara gran angular- 150 100 2 1SO 204800
Cémara telescpica mediana: ISO 100 a 1ISO
Telacimara 409600 - 1SO 100 a 1SO 409600
Gran angular:
Obturador electronico: 2-18000 s
Velocidad de obturacién Obturador mecdnico: 2-172000 s
Telcobjetivo medio: 2-1/8000 s
Teleobjetivo: 2-1'3000 s
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Tamailo miximo de [a foto

Gran angular- 5280 - 3956
Telcobjetivo medio: 8064 ~ 6048
| Teleobjctivo: 8192 ~ 6144

Intervalo minimo de fotoprafia

loss

Modos de fotografia fija

Sencillo: 20 MP

Intervalo: 20 MP

JPEG: 0.50,7/123/5/7°10715203060 s

UPEG + RAW: 23/5/7/10°15203060 s

Disparo inteligente: 20 MP

Panorama: 20 MP (imagen sin p ) 100 MP (i unida)

Teloobjetivo medio:
Individual: 12 MPy 48 MP

Intervalo: 12 MP 4B NP

JPEG: 0.50.7/1273577/10'152030160 s
Disparo intcligente: 12 MP

Teleobjetivo:

Individual: 12 MP y 48 MP

Intervalo: 12 AP 48 MP

JPEG: 0,570,7/1/273/57/10/15/20730/60 s
Disparo intelipente: 12 MP

Cbddec y resolucion de video

Formato de codificacion de video: H 264/H.265
Estrategia de codificacion: CBR, VBR
Resolucion:

4K: 3840 ~ 2160 230 fps

FHD: 1920 » 10802 30 fps

Tasa de bits mixima de video

H.264: 60 Mbps
HL265: 40 Mbps

Sistema de archivos compatible

AT

Formato de la foto

Gran anguler: JPEGDNG (RAW)
Medio Telecimara: JPEG
Teleobjetivo: JPEG

|mede\1dm

MP4 (MPEG-4 AVCH 264)

Zoom digital

Telcobjetivo:
16x (aoan hilwido 112x)

Médulo Eiser

Telémetro Liser

Rango de medicion: 1800 m (1 Hz) @ 20% de reflectividad del objetivo®
Rango de incidencia oblicua (distancia oblicua 1:5): 600 m (1 Hz)

Zona ciega: | m

Precisién de medicion de distancia

1-3 m: Ervor del sistema <0,3 m, Error aleatorio <0,]1 metros @lo
Jm:sdm' ias ={0,2+0,0015D) (D representa la distancia de medicion en
metros)

3 ejes (inclinacidn, balanceo. panorimica)

Inclinacion: de -140° a 50° Balanceo: de -52° a 52° Panorimica: de -65° a 65°
Limites suaves: Inclmacién: de -907 a 35° Balanceo: de -47° a 47° Panordmica;
de -60° a 60°

C 90" a 35
Panorémica: no controlsble

1005

20007

La operacidn manual no es controlable.
El programa de inferfaz MSDK es controlabl

Sin mivel de proteccion estindar

Estandar- -10 -Ca40 -C (14 ‘Fa 104 °F)

Sistoma de visiin binocular ommidireccional, complamentado con un scusor
inframojo 3D en la parte inferior de la acronave.

{Rango de medicin binocular: 0.4-22.5 m

Rango de medicién: 0,4-200 m

'Velocidad de evitacian de obsticulos: Velocidad de vuelo <21 m's
{Campo de visién (FOV): 907 (horizontal). 135° (vertical)

Rango de medicién: 04-22 5 m

Rango de medicion: 0,4-200 m

Velocidad de cvitacién de obstaculos: Velocidad de vuelo <21 m/s Campo de
visifn (FOV) -90° (horizootal), 135° (vertical)

Rango de medicion: 0,5-32 m

Rango de medicisn: 0,5-200 m
Velocidad de evitacidn de obsticulos: Velocidad de vuclo <21 m/s
(Campo de visién (FOV): 90° (horizontal), 90° (vertical)

Rango de medicion: 03-138m

Velocidad de evitacin de obstéculos: Velocidad de vuelo <10 m/s

El campo de visin (FOV) hacia adelante y hacia atrds es de 160° y 160° hacia
la derecha v hacia la izquicrda.

Adelante, Atrds, Lsquienda, Derecha y Armriba:
Textur delicads en la superficie, iluminacion adecuada.

o J\



Tr isién de video

Sistema de transmision de video |04 Enterprise
Calidad de visualizacién en vivo | Cantrol remoto: 1080p301ps
2 400-2.4835 GHz
2 2 400-2.4835 GHz
Frecuencia de operacion 5.725-5.850 GHz
5.150-5.250 GHz (CE)
2.4 GHz <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRCMIC)
{Potencia del transmisor (EIRP) 5.8 GHz <33 dBm (FCC), <30 dB (SRRC), <14 dBm (CE)
5.15-5.25: <23 dBm (FCC/CE)
25 km (FCC)
Distancia mixima de transmisitn (sin 12 km (CE)
obstrucciones, sin interferencias) 12 km (SRRC)
12 km (MIC)

Interferencias faertes: ceniros urbanos (aprox. 1.5-5 km).
Interferencias medias: zonas suburbanas (sprox. 5-15 km).
Microiserferencias zonas residenciales ‘costas (aprox. 15-25 km).

Velocidad mixima de descarga 20 MB/s
Latencia (dependiendo de las condiciones 130ms
ambientales y del dispositivo mévil)
Antena |8 antenas. 7T4R
Otros Compartiinento para llave celular
‘Tarjeta de memeria
< Se requisre U3/(ass10/V30 o superior, o utilice una tarjeta de memoria de la
T ) e kst recomendada.
Tarjeta microSD incluida 512 GB
Bateria de vaels intelizente
Capacidad {6741 mah
Voliaje estindar 14,76V
Voltaje miximo de carga 170V
Tipo de célula {lones de o 45
|Energia |99,5 wh
Peso 401 gramas
| Temperatura de recarpa S°Ca40°C {41°F 2 104°F)
Tasa de descarga jac
Imﬂmdﬂ-‘p 18°C
Admn: ja temperatura No compatible
200
I_Em-rdemnuw)
100-240 V (CA), 50-60 Hz, 2.5 A
M 100 W ftotal)
ll‘utul:nmniul 100 vatios
|Ceatro de carga
[Entrada USB-C:5-20V, méx 5A
Salida interfaz de bateriz 11.2Val17 Vv
Potencia nominal 100 vatios
Tipo de recarga 4 baterias cargandose en secuenda.
Admite modo estindar {100 % SOC) y modo de espera (90 % SOC).
Bateria compatible Bateria de vuelo inteligente de la serie D} Matrice 4E/T
Temperatura de carga 5" a40" C {41°F a 104°F)
Radio Contrel
Sistemna de transmisin de video {04 Enterprise
25 km (FCC}
Distancia méxima de transmisicn (sin 12 km (CE)
obstrucciones, sin interferencias) 12 kom (SRRC)
12 kam (a41C)
2,4000-2,4835 Giz
Banda operativa de transmision de imégenes 5.725-5,850 GHz
5,1 GHz [solo recepdidn)

2T4R, antena multthaz de alta gananda in da

Potencia del transmisor de transmisica de video

ua&:casmtm«:mmtcz/smwﬂ
5.2 GHz- <23 dBm (CE)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

Transmisién 4G Adaptador celular DJi 2
Wi-Fi Direct, pantalia inalémbrica,
- compatible con IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax, Wi-Fi MIMO 2 x 2, doble banda
Pt W simultanea {DBS) con MAC dual, velocidad de datos de hasta 17745 Mbgps (2 x
21-2:211-:%
2,4000-2,4835 GHz
Banda operativa de Wi-Fi 5,150-5,250 GHz
|5.7255.850 61z
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
Potencia del transmisor Wi-Fi (EIRP) 5,1 GHz: <23 dBm (FCC)
5,8 GHz <23 dBm (FOC/SRRC), <14 dBm (CE)
Protocolo Bluctooth | Bluetooth 5.2
Frecuencia de fincionamiento de Bluctooth 2.400-2.4835 GHz
Alimentacién del transmisor Blustooth <10 dBm
Resolucion de pantalla 1920 % 1200
| Tamafio de 1a pantalla 7.02 pulgadas
Velocidad dela 160 fps
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Brillo 1400 nits
Control de pantalla tactil 10 puntos multitadtiles
Bateria de iones de litio 18650 de alta densidad energética 252P (6500 mAh a
Batcria incorporada 7.2V) 46,8 Wh
Bateria externa WB37 (4920 mAh a 7,6 V) 37 Wh
. Admite carga répida PD, con una espedficacion méaxima de cargador USB tipo
Tipo de recarga Cde20V/325A
de almacenamiento ROM 128 G + almacenamiento ampliable mediante tarjeta microSD 512 GB
Ticmpo de carga 2 horas para la bateria interna o la bateria interna y externa.
|Duracitn de la bateria i 3,8 horas
|Duracién de la bateria extema 3.2 horas
|Puerto de salida HDMI L4
l . Luz de estado, ke de encendido y luz de permiso, luz de tres colores, el brillo
se puede ajustar segiin el brillo ambiental,
Vocero |Admite zumbador
Audio | Matriz MIC
Temperatura de funcionamicnto I—M‘aﬂ)’CmZZB(-rFalu'F]
Dentro de un mes: -30" 245 C {(-22°F a 113°F)
Temperatura de almacenamiento De uno a tres mesas: -30" 235" C [-22°F a95°F)
De tres meses a un afio: -30" 2 30° C{-22°F a B6'F)
Temperatura de recarpa 5" a40" C (41°F a 104°F)
Modelos de acronaves compatibles | Soporte para Matrice 4T/4E

Sistema global de navegacion por satélite (GNSS) I R

Medo triple GPS, Galileo y BeiDou, admite actualizacién dindmica del punto de
R

Iﬁuﬁm 268 x 163 x 94,5 mm (largo x ancho x alto)
Peso 1,15 kg {sin bateria )
Modelo ITKPL 2
Version del sistema droid 11
HDMI 1.4, SD3.0, Type-C admite OTG, admite carga PD, potencia méxima 65
aiesfuces euienny W, USB-A admite interfaz USB 2.0.
Accesorio |Comrea/soporte de dntura
Foco ALI
99 g (indiuido el soporte)
i 91gisin )
Di . 19516430 mm (largoxanchoxaito, induido el soporte)
79x164:28 mm {largoanchoxalto, sin sopodte)
Miixima potencia 2w
Huminancia 4.3+ 0.2 lux a 100 meiros, 17 £ 0.2 lux a 50 metros
| Angulo de iluminacin cfective 23" (1055 de uminacién relativa)
1300 metros cuadrados a 100 metros (10 % de iluminadién relativa, modo
Arca de fhaminacida efectiva 12200 metros cuzdrados 2 100 metros (10 % de iluminacién central, modo de
campo de visidn amplio)
Modo de I o - encendido y estroboschpicD.

P

Gama de disefio estructural de cantin lnﬁuﬁau-uu'a:'ar
Rango controlable: Indinadidn: -90° a 35°

Velocidad méxima de contrel (inclinacién) 120°/s

Precision de alineacidn del candén +0,1°

| Temperatura de funcionamiento -20"CaS0"C{4Fal22"f)

Montaje  Tonnillos de Eberadién répida apretados a mano

Altavez AS1

Peso 1925 g (induido el soporte)

| Aprox. 90 g (sin soporte) S ;
2 g 73x70x52 mm {largo>anchoxalto, induido el soporte

|Dnmstoncs 73x70=47 mm (largoanchoxelto, sin soporte)

| Mirxima potencia 15w

|Volumen miximo A 1 metro, alcanza los 114 decibeles (114 dB a 1 m).

Distancia de transmision cfectiva {300 m.

Modo de transmision

Transmisidn en tiempo real (admite supresion de eco * ), transmision grabada,
importatiin de medios {admite transmisién y reproduccién simultaneas),
texto a voz

%Wd:ﬁm

-20"Ca50°C{-4"Fa 122 °F)

Tomillos de Eberacion répida apretados a mano

01 Drone

04 Bateria Modelo BPX345-6741-14.76
01 Radio Control Modelo RC PLUS 2

01 Adaptador de corriente USB-C 100 W DI
01 Centro de carga

D1 Tarjeta micraSD 512GB

01 Protector del estabilizador

01 Barra para adaptador celular DJI 2

03 Par de Hélices

02 Cable adaptador de corriente CA 100 W
01 Cable de datos USB-C a USB-C

01 Cable de datos USB-A a USB-C

01 Correa para estuche de transporte

01 Estuche de transporte

01 Dl RC Plus Strap Bracket Kit

02 WB37 Intelligent Battery

01 Inductidn prictica al uso del equipo {cdmo se opera, culdados, funclones).

Armando i-itsqueira
Jefe (e) Dpto. de Tacnologia de ta informacién
v Camunic grinn




